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บทคัดย่อ 
       ปริญญานิพนธ์ฉบบันี ้ ýึกþาการคüบคุมระบบที่จอดรถแบบอัติโนมัติด้üยเครื่องคüบคุม PLC 

และ โปรแกรม GX Work2 ร่üมกับ โปรแกรม Genesis32 Scada การĀมุนโมเดลกระเช้าจอดรถใช้ 

DC Motor เป็นมอเตอร์Āลักÿü่นการตรüจÿอบตำแĀน่งกระเช้าจะใช้ตัüตรüจจับ Proximity Switch 
แÿดงตำแĀน่งHomeและÿัญญาณของกระเช้า  
          การพัฒนาระบบแÿตมป์เüลาของแบบจำลองที่จอดรถ อาýัยการเขียนโปรแกรมพีแอลซีร่üมกับ

ใช้รĀัÿคิüอาร์ (QR Code)  ในการÿแกนเข้าและออกภายในกระเช้าจอดรถ เมื่อÿแกนรĀัÿคิüอาร์แล้ü

ÿ่งข้อมูลไปยัง OPC Server เพ่ือจัดเก็บข้อมูล ในขณะเดียüกันข้อมูลชุดเดิมจะถูกÿ่งมายัง PLC ด้üย 

Modbus โปรโตคอล เพ่ือนำมาประมüลผลและคüบคุมมอเตอร์ĀลักของการĀมุนกระเช้าที่ü่างลงมา

ตำแĀน่งล่างÿุดและทำการแÿตมป์เüลาเข้า ในทางกลับกันถ้าต้องการนำกระเช้าออกจากทีจ่อดรถ 

ÿแกนคิüอาร์โค้ดอีกครั้ง กระเช้าที่มีการÿแกนเข้าใช้งานลงมาท่ีตำแĀน่งล่างÿุดเพ่ือนำรถออกและ

แÿตมป์เüลาออก ทำงานร่üมกับโปรแกรม Genesis32 Scada เพ่ือทำการแÿดงผลแบบĀน้าจอ

กราฟฟกิ จัดเก็บข้อมูล และ แÿดงในรูปแบบรายงาน 
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Abstract 
       This research built on the study of the automated parking system control by PLC, 
the GX Work2 and Genesis 32 Scada. Rotating of the car park model uses a DC motor 
as the main motor. The main motor sends a test of the position. The Proximity Switch 
detectors are used to display the Home location and the signal of the car park. 
        The developed to have a system of time stamps for usage of parking models 
based on PLC programming together with QR Code scanning in and out of the car park 
model. It is also in a ready-to-use position when scanning the QR code and sending 
the data to OPC Server to store the data. At the same time, the same data is 
transmitted to the PLC via with the Modbus protocol to process and control the main 
motor, then operate to move the empty car park down to the bottom and make a 
time stamp. On the other hand, if wanting to exit, needs to scan the QR Code again, 
it will bring the scanned cable car access down to the bottom position to remove the 
car and stop to time stamp. It also works with the Genesis 32 Scada to display screen, 
graphics, store data and reports. 
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บทท่ี 1 
บทนำ 

 
1.1  คüามÿำคัญของปริญญานิพนธ์ 

ในปัจจุบันการใช้ชีüิตของคนÿ่üนใĀญ่เริ่มเปลี่ยนแปลงเข้าÿู่ยุคการใช้ชีüิต แบบÿังคมเมือง

มากขึ้น คนจากภูมิภาคต่างๆ พยายามจะมาÿร้างคüามมั่งคั่งและĀาคüามÿะดüกÿบายในตัüเมืองกัน

มากขึ้น ซึ่งเมื่อเกิดการอพยพเข้ามาใช้ชีüิตในเมืองมากข้ึน ปัญĀาการจัดÿรรพื้นที่อยู่อาýัยจึงเกิดขึ้น 

โดยการแก้ปัญĀาคüามĀนาแน่น ของประชากรและการจัดÿรรค์พื้นท่ีอยู่อาýัยถือเป็นเรื่องท่ีจำเป็น

จะต้องแก้ไข โดยÿ่üนมากแต่ละครอบครัüจะมียานพาĀนะเป็นของตนเองอย่างน้อยครัüเรือนละ 1 คัน 

ซึ่งพ้ืนที่อาจไม่ÿามารถรองรับได้เพียงพอเพราะเĀตุเช่นนี้ จึงเป็นที่มาของการดำเนินโครงงานชิ้นนี้

ขึ้นมา  
โดยการใช้พื้นที่แนüดิ่งมาแก้ปัญĀาแต่เดิมเป็นการทำงานแบบอัตโนมัติโดยใช้ โปรแกรม 

GXwork2 ซึ่งเราได้นำมาพัฒนาโดยอาýัยการเขียนโปรแกรมพีเอลซี และใช้ QR Code ในการแÿกน

เข้าและออกการใช้งาน โดยใĀ้กระเช้าที่ü่างของ ที่จอดรถ Model อยู่ในตำแĀน่งที่พร้อมใช้งาน เมื่อ

แÿกน QR Code ในการเข้าใช้งานและทำการÿ่งข้อมูลไปที่ OPC Server จากนั้นทำการแÿดงผลแบบ

Āน้าจอกราฟฟิคและจัดเก็บข้อมูลรายงานผ่านโปรแกรม Genesis32 SCADA 
 

1.2  üัตถุประÿงค์ของปริญญานิพนธ์ 
1. ýึกþาการทำงานและการเขียนคำÿั่งบนพีเอลซี ด้üย Ladder Diagram 
2. ýึกþาการออกแบบและใช้งานโปรแกรม Genesis SCADA 
3. ýึกþาการประยุกต์การใช้งานชุดอ่าน QR Code กับการคüบคุมระบบจอดรถอัตโนมัติด้üย

เครื่องคüบคุมพีเอลซี 
 

1.3  ขอบเขตของปริญญานิพนธ์ 
1. ÿามารถเขียนโปรแกรมคüบคุมใĀ้กับพีเอลซีและการอ่าน  QR Code เพ่ือ Stamp เüลาเข้า

และออกของรถคันที่ต้องการเก็บข้อมูลได้ 
2. ÿามารถนำค่าที่ทำการ Stamp มาประมüลผลและทำการแÿดงผลบน Genesis SCADA ได ้
3. ÿามารถÿร้างกราฟฟิกและฐานข้อมูลเพ่ือแÿดงพร้อมจัดเก็บข้อมูลขณะคüบคุมทำงาน

แบบจำลองโดยมีการแÿดง Alarm และ Report ÿถานะของแบบจำลองได้ 
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1.4  ขั้นตอนการýึกþา 

1. ýึกþาการทำงานของระบบคüบคุมท่ีจอดรถแบบจำลอง อุปกรณ์ท่ีเกี่ยüข้อง และĀลักการ

ทำงานของอุปกรณ์ 
2. ýึกþาการเขียนโปรแกรม GXWork2 ซึ่งเป็นโปรแกรมที่ใช้ÿำĀรับ พีเอลซี Mitsubishi ทั้ง

ภาþาLadder Diagram และ Structure Text 
3. ýึกþาการทำงานร่üมกันระĀü่าง พีเอลซี กับ Genesis SCADA 
4. ýึกþาการใช้งาน OPC Server 

 
1.5  ประโยชน์ที่คาดü่าจะได้รับ 

1. การใช้งาน Hardware พีเอลซี พีแอลซี FX2n ของบริþัท Mitsubishi และ การเขียน 

Software ใĀ้กับ พีเอลซี ผ่านโปรแกรม GXwork2 
2. การใช้งาน Hardware และ Software ของ QR Code Reader 
3. การประยุกต์ร่üมกันระĀü่าง พีเอลซี & DC Motor และ พีเอลซี  QR Code  
4. การติดต่อระĀü่าง Hardware กับ OPC Server ด้üยซอฟต์แüร์ KEPServerEX 
5. การแÿดงผล, การทำ Database, การทำ Alarm, และการทำ Report ด้üยซอฟต์แüร์ 

Genesis SCADA 
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บทท่ี 2 
ทฤþฎีและĀลักการที่เกี่ยüข้อง 

 
2.1 Āลกัการคüบคุมแบบจำลองที่จอดรถ 
 ในการคüบคุมแบบจำจองที่จอดรถนั้น ขั้นแรกเมื่อแÿกน QR Code พีเอลซี Mitsubishi fx2n 
จะรับข้อมูลจากโปรแกรม Microsoft excel ผ่าน OPC Server โดยจะÿ่งข้อมูลมาในรูปแบบข้อมูล

ระดับบิต เพ่ือใช้ในโปรแกรมคüบคุมแบบและกำĀนดเงื่อนไขการทำงานของแบบจำลองที่จอดรถที่

เชียนโปรแกรมผ่านคอมพิüเตอร์ โดยใช้โปรแกรม GX work2 เมื่อประมüลผลเÿร็จเรียบร้อยแล้ü จะ

ÿ่งÿัญญานไปที่โมเดลแบบจำลองท่ีจอดรถ เพ่ือทำการขับเคลื่อนแบบจำลองที่จอดรถ เมื่อทำงานเÿร็จ

ตามโปรแกรมแล้ü จะมีการบันทึกเüลาในการเข้าใช้งานชั้นนั้น ๆ เพ่ือทำไปคำนüณเüลาการใช้งาน

ต่อไป 
 
2.2 ÿ่üนประกอบของชุดโมดูลแบบจำลองทีจ่อดรถ 

 
รูปที่ 2.1 ÿ่üนประกอบของแบบจำลองที่จอดรถ 

 
1. ÿüิทซ์คüบคุมการทำงานที่ต่อร่üมกับคอนโทรลเลอร์ประกอบด้üย

AUTO,MAN,HOME,CALL,RUN 
2. 7-segment แÿดงตำแĀน่งเป้าĀมายĀรือตำแĀน่งขณะมอเตอร์ทำงาน 
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3. เซ็นเซอร์ระบุตำแĀน่งขณะที่กระเช้าเคลื่อนที่ 
4. บัÿเซอร์ไü้แÿดงÿถานะกระเช้าถึงเป้าĀมาย 
5.  มอเตอร์กระแÿตรงขับชุดกระเช้า 
6.   เทอร์มินอลเพ่ือต่อร่üมกับชุดคüบคุมภายนอก 

 
2.3 Programmable Logic คอนโทรลเลอร์ (พีแอลซี) 
 พีแอลซี Āรือ โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอลโทรลเลอร์  (Programmable logic Control : พี
แอลซี) เป็นอุปกรณ์คüบคุมการทำงานของเครื่องจักร Āรือระบบการทำงานต่างๆ ซึ่งมีการทำงาน

คล้ายคลึงกับโปรแกรมคอมพิüเตอร์ ที่ พีแอลซี จะมีÿ่üนที่เป็นอินพุตที่ต่อเข้ากับตัüตรüจĀรือÿüิตซ์

ต่างๆ และเอาต์พุตจะต่อออกไปคüบคุมการทำงานของอุปกรณ์Āรือเครื่องจักรได้ทันที การคüบคุม

การทำงานÿามารถทำได้โดบการป้อนโปรแกรมคำÿั่งเข้าไปใน พีแอลซี โดยมี Microprocessor เป็น

ÿมองÿั่งการÿำคัญ ซึ่งในปัจจุบันเครื่อง พีแอลซี ÿามารถคüบคุมการทำงานของระบบใĀ้มีคüาม

ยืดĀยุ่น และประÿิทธิภาพมากยิ่งข้ึน จึงจะเĀ็นได้ü่า โรงงานอุตÿาĀกรรมÿ่üนใĀญ่เปลี่ยนมาใช้ พีแอล

ซี มากขึ้น นอกจากนี้ยังÿามารถใช้งานร่üมกับอุปกรณ์อ่ืนเช่นเครื่องอ่านบาร์โค้ด (Barcode Reader) 
เครื่องพิมพ์ (Printer) ซึ่งในปัจจุบันนอกจากเครื่อง พีแอลซี จะใช้งานแบบเดี่ยü (Standalone) แล้ü

ยังÿามารถต่อ พีแอลซี Āลายๆ ตัüเข้าด้üยกัน (Network) เพ่ือคüบคุมการทำงานของระบบใĀ้มี

ประÿิทธิภาพมากยิ่งข้ึน 
   

2.3.1 พีแอลซี Mitsubishi FX2n-128MT 
ในงานüิจัยนี้ ทางคณะผู้จะทำได้เลือกใช้งาน พีแอลซี Mitsubishi FX2n-128MT  

 

 

รูปที่ 2.2 พีแอลซี FX2n ของบริþัท Mitsubishi 
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โดยคุณÿมบัติของ พีแอลซี Mitsubishi FX2n-128MT มีคุณÿมบัติดังนี้ 
 

 

ตารางท่ี 2.1 คุณÿมบัติเฉพาะของ พีแอลซี Mitsubishi FX2n 
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ตารางท่ี 2.2 คุณÿมบัติเฉพาะของ พีแอลซี Mitsubishi FX2n (ต่อ) 
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ตารางท่ี 2.3 คุณÿมบัติเฉพาะของ พีแอลซี Mitsubishi FX2n (ต่อ) 
 

2.3.2 โครงÿร้างของพีแอลซี  
โครงÿร้างของพีแอลซี ประกอบไปด้üย 4 ÿ่üน ดังนี้ 

 

 

รูปที่ 2.3 โครงÿร้างของพีแอลซี 
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2.3.2.1 Āน่üยประมüลผล (CPU: Center Processing Unit) 
Āน่üยประมüลผลĀรือ ซีพียู ทำĀน้าท่ในการประมüลผลชุดคำÿั่ง Āรือ 

โปรแกรมตามที่ได้รับมา ผลของการประมüลก็จะถูกÿ่งออกไปยังÿ่üนต่างๆ ตามท่ีโปรแกรมที่ได้รับ 

เüลาในการประมüลผลจะช้าĀรือเร็üขึ้นอยู่กับĀลายปัจจัย เช่น จำนüณข้อมูลของโปรแกรมท่ีต้อง

ประมงลผล โปรแกรมในĀารทำงานของซีพียู และลำดับของการใช้งานของโปรแกรม 
 

 

รูปที่ 2.4 โครงÿร้าง Mitsubishi FX2n 
 

2.3.2.1  Āน่üยคüามจำ (Memory) 
Āน้าที่ของĀน่üยคüามจำ คือ การบันทึกโปรแกรมและข้อมูลต่าง ๆ โดย

Āน่üยคüามจำของพ๊แอลซี ประกอบไปด้üยĀน่üยคüามจำ 2 ชนิด คือ ROM และ RAM โดยที่ ROM 
ทำĀน้าที่เก็บโปรแกรมÿำĀรับใช้ในการปฏิบัติงานของพีแอลซีตามโปรแกรมของผู้ใช้ ROM ย่อมาจาก  

Read Only Memory ÿามารถโปรแกรมได้แต่ลบไม่ได้ ถ้าชำรุดแล้üซ่อมไม่ได้ ÿ่üน RAM ทำĀน้าที่

เก็บโปรแกรมของผู้ใช้และข้อมูลÿำĀรับใช้ในการปฏิบัติงานของ พีแอลซี RAM ย่อมาจาก Random 
Access Memory 

2.3.2.2  Āน่üยอินพุต-เอาต์พุต (Input-Output Unit) 
1. Āน่üยอินพุตของพีแอลซี ทำĀน้าที่แปลงÿัญญาณท่ีรับเข้ามาจากภายนอก

ใĀ้มีคüามเĀมาะÿมก่อนÿ่งไปยังĀน่ยประมüลผลเพื่อทำĀน้าที่ประมüลผลต่อไป  
2.Āน่üยเอาต์พุตของพีแอลซี ทำĀน้าที่ในการÿ่งÿัญญาณที่ผ่านการ

ประมüลผลตามเงื่อนไขของโปรแกรมแล้üออกไปยังโĀลดที่นำมาต่อร่üม 
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ตารางท่ี 2.4 จำนüณอินพุต-เอาต์พุตของ Mitsubishi FX2n 
 

2.3.3 ชุดทดลองพีแอลซี Mitsubishi FX2N-128MT 
ชุดทดลอง พีแอลซี Mitsubishi ชุดนี้ออกแบบมาเพ่ือเรียนรู้การเขียนโปรแกรม พีแอลซี 

ติดตั้ง ปุ่มกด และĀลอดไฟ เพื่อทดลองการทำงานได้แบบง่าย  
 

 

รูปที่ 2.5 ชุดทดลอง พีแอลซี Mitsubishi FX2N-128MT 
 

2.3.4 ภาþาที่ใช้ในเขียนโปรแกรมพีแอลซี  
ภาþาท่ีใช้ในการเขียนโปรแกรมของพีแอลซี ตามมาตรฐานของ IEC 61131-3 แบ่งภาþา

ที่ใช้ในการเขียนโปรแกรมออกเป็น 5 ภาþา คือ  
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2.3.4.1 Function Block Diagram (FBD) 
เป็นภาþาท่ีฟังก์ชันการทำงานอยู่ในรูปแบบของการฟฟิกเช่นเดียüกันเชื่อมต่อ

กันเป็นโครข่าย โดยการเขียนโปรแกรมในรูปแบบของฟังก์ชันบล็อกไดอะแกรมจะมีพ้ืนฐานมาจาก

ลอจิกไดอะแกรม 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 2.6 ภาþา Function Block Diagram (FBD) 
 

2.3.4.2 Ladder Diagram  
เป็นภาþาท่ีเขียนในรูปแบบกราฟฟิก ซึ่งมีพ้ืนฐานมาจากüงจรคüบคุมแบบ

รีเลย์และüงจรไฟฟ้า ซึ่งแลดเดอไดอะแกรมจะประกอบด้üย ราง (Rail) เพ่ือใช้ÿำĀรับเชื่อมตต่อ

อุปกรณ์ที่เป็นÿüิตช์Āน้าÿัมผัÿ เพื่อเป็นทางผ่านของกระแÿและมีขดลüดĀรือคอยล์เป็นเอาต์พุต 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 2.7 ภาþา Ladder Diagram 
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2.3.4.3 Sequential Flow Chart (SFC) 
เป็นภาþาท่ีรองรับการเขียนโปรแกรมท่ีมีโครงÿร้างการทำงานเป็นแบบซี

เคüนซ์ ซึ่งÿ่üนประกอบของ SFC จะประกอบด้üย Step (คำÿั่งในการปฏิบัติการในแต่ละข้ันตอน) 

และ Transition (เงื่อนไขที่กำĀนดใĀ้กระทำคำÿั่งในแต่ละ Step) นอกจากนี้ยังÿามารถกำĀนด

ลักþณะการทำงานได้ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 2.8 ภาþา Sequential Flow Chart (SFC) 
 

2.3.4.4 Instruction list (IL) 
เป็นภาþาท่ีเขียนอยู่ในรูปของข้อคüามและมีลักþณะคล้ายกับภาþแอÿเซมบลี้ 

(Assembly) และภาþาเครื่อง (Machine code) ซึ่งภายในĀนึ่งคำÿั่งคüบคุมจะประกอบด้üย ÿ่üน

ปฏิบัติการ (Operator) และÿ่üนที่ถูกดำเนินการ (Operand) 
 

 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 2.9 ภาþา Instruction List 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้



12 
 

 

2.3.4.5 Structure Text Language 
เป็นภาþาในระดับÿูง โดยมีพ้ืนฐานมาจากภาþา Pascal ซึ่งจะประกอบไปด้üย 

นิพจน์ และคำÿั่ง โดยคำÿั่งทั่üไปจะอยู่ในรูปของคำÿั่งเกี่ยüกับการเลือกทำงาน เช่น IF…THEN…ELSE 

เป็นต้น และมีคำÿั่งเกี่ยüกับการทำงานซ้ำ เช่น FOR , WHILE  เป็นต้น 
 

 

รูปที่ 2.10 ภาþา Structure Text 
 

2.4  GX-Works2 
 GX Works2 เป็นซอฟต์แüร์ใĀม่ที่รüมทุกคüามÿามารถÿำĀรับการใช้งาน พีแอลซี ไü้ในที่

เดียü ซึ่งมีการใช้งานแบบ GX Developer โดยผู้ที่เคยใช้ GX Developer แบบเดิมÿามารถใช้งาน

แบบ Simple Project ได้และยังมี GX Developer แบบเดิมมาใĀ้เลือกใช้ใน GX Works2 
 

 
 

 
 

รูปที่ 2.11 Icon Program GX Works2 
 

GX Works2 เป็นโปรแกรมท่ีถูกพัฒนาขึ้นภายใต้มาตรฐาน IEC-1131-3 Compliant 
เพ่ือใช้ในการเขียนโปรแกรม พีแอลซี Mitsubishi โดยรุ่น พีแอลซี ที่ÿามารถใช้โปรแกรม GX 
Works2 ได้มีดังนี้ 

- MELSEC-Q series; Basic model QCPU (Q00J, Q00,Q01) 
- MELSEC-Q series; High Performance model QCPU (Q02, Q02H, Q06H, 

Q12H, Q25H) 
เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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- MELSEC-Q series; Universal model QCPU (Q00UJ, Q00U, Q01U, Q02U, 
Q03UD, Q03UDE, Q04UDH, Q04UDEH, Q06UDH, Q06UDEH, Q10UDH, 
Q10UDEH, Q13UDH, Q13UDEH, Q20UDH, Q20UDEH, Q26UDH, 
Q26UDEH, Q50UDEH, Q100UDEH) 

- MELSEC-L series L02, L02-P, L26-BT, L26-PBT, LI72GF15-T2 
- MELSEC-F series FX0, FX05, FX0N, FX1, FX2, FX2C, FX1S, FX1N, FX1NC, 

FX2N, FX2NC, FX3G, FX3U, FX3UC 
 

 
 
 
 
 

รูปที่ 2.12 พัฒนาการของ GX Works2 
 

2.4.1  คุณÿมบัติของ Gx Works 2 
2.4.1.1 ประเภทโปรเจกของ GX Works2 

โปรแกรม GX Works มีชนิดของโปรเจก 2 ชนิดที่ÿามารถเลือกใช้ได้ คือ 
1.) Simple Project เป็นการÿร้างโปรแกรมแบบลำดับขั้น (Sequence 

Programs) ที่ใช้คำÿั่งไปใน Mitsubishi Programmable 
คอนโทรลเลอร์ CPU โปรแกรมใน Simple Project ÿามารถÿร้าง

ขึ้นได้ด้üยüิธีทั่üไปที่ใช้ใน GX Developer รูปที่ 2.13 
 

 
 
 

 
 
 

รูปที่ 2.13 การÿร้างแบบ Simple Project 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้



14 
 

 

2.) Structured Project เป็นการÿร้างโปรแกรมที่เป็นแบบโครงÿร้าง 

(Structured Program) โดยแบ่งโปรแกรมกระบüนการการคüบคุม

ทั้งĀมดลงในÿ่üนโปรแกรมทั่üไป ดังรูป 
 

 
 
 
 
 

รูปที่ 2.14 การÿร้างแบบ Structured Project 
 

2.4.1.2 การแบ่งปัน POU ที่ลงทะเบียนเป็น Libraries 
ใน Structured Project, โปรแกรม, Global Labels และโครงÿร้างที่ใช้

บ่อย ถูกลงทะเบียนเป็น User Libraries การใช้ User Libralies พüกนี้ÿามารถลดเüลาที่ใช้ในการ

ÿร้างโปรแกรมได้ ดังรูปที่ 2.15 
 

 

รูปที่ 2.15 ลงทะเบียน Libraries 
 

2.4.1.3 คüามĀลากĀลายของภาþาโปรแกรม 
ภาþาโปรแกรมÿามารถใช้ได้กับโปรแกรมGX Works2 มีคüามĀลากĀลาย 

ดังรูปที ่2.16 เพ่ือเลือกภาþาการเขียนโปรแกรมที่ดีในการคüบคุม 
 
 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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ภาþา Ladder                ภาþา SFC 

 
 
 
      
 

 ภาþา Structure Ladder ภาþา Structured Text 

รูปที่ 2.16 ภาþาต่างๆใน GX Works2 
 

2.4.1.4  คุณÿมบัติอ่ืนๆ ของ GX Works 
1.) การดีบัคแบบออฟไลน์ 

 โปรแกรม GX Worksÿามารถใช้การดีบัคแบบออฟไลน์โดยฟังก์ชัน

การจำลอง (Simulation Function) ดังรูปที่ ซึ่งจะช่üยใĀ้ÿามารถแก้

จุดบกพร่องเพ่ือใĀ้มั่นใจได้ถึงการทำงานตามปกติของโปรแกรมแบบ

ลำดับขั้นที่ÿร้างข้ึนโดยไม่ต้องเชื่อมต่อGXWorks2กับProgrammable 
คอนโทรลเลอร์ CPU 
 

2.) โครงÿร้างขอĀน้าจอÿามารถปรับแต่งได้ตามคüามต้องการของผู้ใช้ 
 Āน้าต่างÿำĀรับเชื่อมต่อÿามารถเปิดใช้งานได้เพ่ือเปลี่ยนเค้าโครง

Āน้าจอของ GX Works2 โดยไม่มีข้อจำกัด ดังรูป 
 
 
 
 
 

รูปที่ 2.17 ตัüอย่างการเปลี่ยน Screen Layout 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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2.5  OLE for Process Control (OPC) 
 เป็นโปรแกรมท่ีไü้ใช้ในการติดต่อÿื่อÿารกับอุปกรณ์ในด้านอุตÿาĀกรรม OPC ถูกจัดการบน

เซิร์ฟเüอร์และ Client โดยที ่OPC Server เป็นโปรแกรมท่ีแปลงโปรโตคอลการเชื่อมต่อของ พีแอลซี 
ไปเป็น OPC Protocol เĀมือนเป็นตัüแปลภาþาของอุปกรณ์ใĀ้คุยกันรู้เรื่องนั่นเองซ่ึง OPC Client 
software เป็นโปรแกรมท่ีต้องเชื่อมต่อกับHardware ต่างๆ เช่น HMI, Servo motor, คอนโทรลเลอร์ 
Āรืออุปกรณ์ท่ีเกี่ยüข้องกับ พีแอลซี ต่างๆโดย OPC client จะใช้ OPC server เพ่ือรับข้อมูลĀรือÿ่ง

ข้อมูลคำÿั่งไปยัง Hardware 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 2.18 OPC Server 
 

2.5.1  KEPServerEX6 
เป็น OPC Server ที่ใช้แลกเปลี่ยนข้อมูลกันระĀü่าง Scada พีแอลซีแคอมพิüเตอร์

Āรืออุปกรณ์อ่ืนๆที่ต้องการจะแลกเปลี่ยน  ก่อนที่จะเริ่มใช้จะต้องทราบถึงโครงÿร้างของ Hardware 
ที่เชื่อมต่ออยู่และÿร้าง tag ใน address ที่ต้องการจะ Monitor 

 
 
 
 

รูปที่ 2.19 KEPServerEX 
 

2.6  SCADA (Supervisory Control and Data Acquisition) 
 เป็นระบบตรüจÿอบและüิเคราะĀ์ข้อมูลแบบReal-time ใช้ในการตรüจÿอบÿถานะตลอดจน

ถึงคüบคุมการทำงานของระบบคüบคุมในอุตÿาĀกรรมและงานüิýüกรรมต่าง ๆ ÿามารถเก็บรüบรüม

ข้อมูลที่ได้จากระบบคüบคุมทั้งĀมดไü้ในฐานข้อมูลเพ่ือใĀ้พนักงานĀรือโปรแกรมอ่ืนๆÿามารถ
เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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นำไปใช้งานได้ Scada นั้นเข้าไปมีÿ่üนในงานคüบคุมท้ังเล็กและใĀญ่ที่ต้องการแÿดงผล แลกเปลี่ยน

ข้อมูล Āรือคüบคุมระบบต่าง ๆ จากÿ่üนกลาง เพ่ือการทำงานของระบบรüมที่ÿัมพันธ์กัน มองเĀ็น

ภาพรüมได้อย่างชัดเจนและมีคüามรüดเร็üต่อเĀตุการณ์ต่าง ๆ ที่เกิดข้ึน 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 2.20 Scada 
 

2.6.1 Genesis32 
คือชุด Software ประเภท Web-enabled Industrial Automation ที่ทำงานบน

ระบบปฏิบัติการ Window โดยใช้เทคโนโลยีการÿื่อÿารข้อมูลของ OPC แบบ Client – Server เพ่ือ

ÿร้าง Application ÿำĀรับระบบ Scada และ Human Machine Interface (HMI) รองรับการทำงาน

แบบ Multi-processor และ Hyper Threading systems 
 
 
 
 

 

รูปที่ 2.21 Icon Genesis32 
 

2.7  SQL Server Management Studio (SSMS) 
 เป็นÿภาพแüดล้อมการทํางานÿําĀรับการเข้าถึงข้อมูล(accessing),การกําĀนดค่า

(configuring), การจัดการ (managing ), การบริĀาร (administering) และการพัฒนา (developing) 
ทุกองค์ประกอบของ SQL Server โดย SSMS ได้รüบรüมเครื่องมือต่างๆ ในรูปแบบของรูป

ภาพกราฟิก  และนอกจาก SSMS จะมี Query Analyzer แล้üยังได้รüมโปรแกรม SQL Manager 
และจัดการการüิเคราะĀ์ต่างๆที่อยู่ในรุ่นก่อนĀน้าของ SQL Server ไü้ในทีเ่ดียü 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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รูปที่ 2.22 ตัüอย่างโปรแกรม SQL Server Management Studio (SSMS) 
 

2.8  USB 
 Universal Seribal Bus (USB) คือ ช่องทางการÿื่อÿารคüามเร็üÿูงอีกชนิดĀนึ่ง ใช้ÿำĀรับ

ต่อพ่üงอุปกรณ์อ่ืนๆ เข้ากับคอมพิüเตอร์ ลักþณะของ USB port จะเป็นช่องเÿียบเĀลี่ยมขนาดเล็ก 
เมื่อก่อนUSB รุ่นที่เราใช้กัน จะเป็นเüอร์ชัน USB 1.1 ต่อมาได้มีการพัฒนาใĀ้เป็นเüอร์ชัน 2.0 ซึ่งจะ

ทำงานในการรับ-ÿ่งข้อมูลได้ÿูงขึ้น 
 
 
 

 
 

รูปที่ 2.23 USB Port ตัüผู้และตัüเมีย 
 

2.9  การÿื่อÿารข้อมูลผ่านพอร์ต อนุกรม RS232 , RS232/RS422 อินเตอร์เฟÿ 
 การÿื่อÿารผ่านพอร์ตอนุกรม คือ การเคลื่อนย้ายข้อมูลแบบอนุกรมนั้นเป็นการÿ่งข้อมูลครั้ง

ละ 1 บิต ข้อดีของการÿื่อÿารข้อมูลแบบอนุกรมคือ ÿามารถÿ่งข้อมูลได้ในระยะทางที่ไกลและใช้

ÿายÿัญญาณที่น้อยกü่าการÿื่อÿารข้อมูลโดยปกติพอร์ตอนุกรม RS-232C จะÿามารถต่อÿายได้ยาüถึง 

50 ฟุตขึ้นอยู่กับชนิดของÿายÿัญญาณ, ระยะทางและปริมาณÿัญญาณรบกüน 
 

 
 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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รูปที่ 2.24 ÿาย RS232/485 
 

2.9.1 RS-232C 
การกำĀนดมาตรฐานการเชื่อมต่อ แบบอนุกรม EIARS-232(x) เป็นมาตรฐาน 

อุตÿาĀกรรม โดยคณะกรรมการÿมาคมอุตÿาĀกรรมอิเล็กทรอนิกÿ์ (ElectronicIndustries 
Association) ออกแบบมาเพ่ือใช้ในการÿ่งข้อมูลอนุกรมแบบ อะซิงโครนัÿ 2 ทิýทาง เพ่ือใĀ้มีการใช้

งานในการเชื่อมต่อที่ÿอดคล้องกันระĀü่างอุปกรณ์คอมพิüเตอร์ต่างๆ การรับÿ่งÿัญญาณจะมีระดับ 

ÿัญญาณตั้งแต่ 3 โüลท์ จนถึง 15 โüลท์ÿำĀรับลอจิก 0 และมีระดับแรงดันที่ -3 โüลท์ จนถึง -15 โüลท์ 

ÿำĀรับลอจิก 1 การต่อใช้งานกับüงจรไอซีดิจิตอลจึงต้องมีอุปกรณ์ท่ีทำĀน้าที่ปรับเปลี่ยนระดับแรงดัน

จาก 3 - 15 โüลท์ ใĀ้มีระดับแรงดัน 0 - 5 โüลท์ ในภาคการÿ่งข้อมูล ÿ่üนในภาคของการรับข้อมูล

จะต้องเปลี่ยนระดับแรงดัน 0 - 5 โüลท ์ จากไมโครคอนโทรลเลอร์ใĀ้เป็นระดับแรงดันที่ÿูงกü่า +3 

Āรือตำ่กü่า – 3 โดยจะมีไอซีÿำเร็จรูปพร้อมใช้งาน Āรืออาจจะต่อüงจรจากทรานซิÿเตอร์ก็ได้ 
 
 
 
 
 

รูปที่ 2.25 ตัüอย่างÿาย RS-232C 
 
 
 
 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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2.10  QR Code 
 คือบาร์โค้ด 2 มิติ ย่อมาจากคำü่า Quick Response ÿามารถนำมาใช้ได้ĀลากĀลายเช่น 

แÿดงURL ของเü็บไซต์, ข้อคüาม, เบอร์โทรýัพท์ และข้อมูลที่เป็นตัüอักþร ที่นิยมกันÿ่üนใĀญ่คือ

นำเอามาใช้เก็บ URL ของเü็บไซต์ เพ่ือคüามÿะดüกในการเข้าถึงข้อมูลผ่านมือถือด้üยการÿแกนรูปคิü

อาร์โค้ด ก็ÿามารถเข้าÿู่เü็บไซต์ได้อย่างรüดเร็üได้โดยไม่ต้องพิมพ์ URL 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 2.26 ตัüอย่างคิüอาร์โค้ด 
 

 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้



 

บทท่ี 3 
การออกแบบและüิธีการดำเนินงาน 

 
3.1  กล่าüนำ 
 ในการเริ่มต้นการออกแบบการคüบคุมระบบที่จอดรถอัตโนมัติโดยการประยุกต์การคüบคุม

ด้üยพีแอลซีและการจัดทำระบบÿกาดาÿำĀรับแÿดงผลนั้น จำเป็นต้องýึกþากระบüนการทำงาน

เงื่อนไขต่างๆ ในการคüบคุมและนำมาประยุกต์ใช้ในการออกแบบโปรแกรมคüบคุม 
      โดยการประยุกต์ใช้ คิüอาร์โค้ด ÿแกนเลือกตำแĀน่งที่กระเช้าจอดรถที่ต้องการ ซึ่งในการ

ประยุกตใ์ช้ คิüอาร์โค้ด นั้นได้มีการออกแบบ โปรแกรมออกเป็นÿองÿ่üนคือÿ่üนที่ใช้ในการคüบคุม

กระเช้าทั้งĀมดและÿ่üนของการจัดการข้อมูลทั้งĀมด 
 
3.2  โครงÿร้างโดยภาพรüมของระบบคüบคุม 
 ประกอบด้üย Computer , พีแอลซี MITSUBISHI FX Series และคüบคุมระบบจอดรถ

อัตโนมัติ โดยการเชื่อมต่อของ Computer กับ พีแอลซี MITSUBISHI FX Series เชือ่มต่อโดย RS-
232C และ การเชื่อมต่อ พีแอลซี MITSUBISHI FX Series กับชุดจำลองการทำงานพีแอลซี 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3.1 โครงÿร้างโดยภาพรüมของระบบคüบคุม 
 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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 การเชื่อมต่อ Computer กับ พีแอลซี MITSUBISHI FX Series โดยผู้จัดทำเลือกใช้โปรแกรม 

GX Works2 ในการเขียนโปรแกรมคüบคุมการทำงานชุดโมเดลแบบจำลองที่จอดรถและใช้โปรแกรม 

GraphWorx32 ในการแÿดงกระบüนการทำงานของชุดโมเดลแบบจำลองท่ีจอดรถ 
 
3.3 การออกแบบโปรแกรมคüบคุม 
 เริ่มต้นโดยการกำĀนดเงื่อนไขต่างๆ ของการทำงานชุดโมเดลแบบจำลองที่จอดรถทั้งĀมด 

และทำการเขียนแลดเดอร์ไดอะแกรมใĀ้ พีแอลซี และ ทำการออกแบบĀน้าแÿดงการทำงาน โดย 

โปรแกรม GraphWorx32 ในการออกแบบĀน้าจอแÿดงการทำงาน 
 
3.3.1  ÿ่üนที่ใช้ในการคüบคุมกระเช้าทั้งĀมด 

3.3.1.1  โปรแกรมการทำงานของกระเช้าจอดรถ 
ÿ่üนของโปรแกรมการทำงานของกระเช้าจอดรถนั้น โปรแกรมจะตรüจÿอบ

ÿถานะของรถจากการÿแกน คิüอาร์โค้ด ถ้าĀากมีการÿแกนคิüอาร์โค้ด ผ่านÿมาร์ทโฟน

(smartphone) ระบบจะทำการเลื่อนชั้นตามรĀัÿคิüอาร์โค้ดท่ีกำĀนดไü้ ลงมาชั้นล่างÿุดแล้üระบบ

เริ่มทำการจับเüลาเพ่ือนำไปใช้ในการคำนüณค่าใช้จ่าย โดยจะĀยุดนับเมื่อมีการÿแกนคิüอาร์โค้ดอีก

ครั้งของชั้นที่มีÿถานะü่ามีรถจอดอยู่ ระบบจะทำการเลื่อนชั้นตามรĀัÿคิüอาร์โค้ดที่กำĀนดไü้ ลงมา

ชั้นล่างÿุด แล้üระบบทำการĀยุดนับเüลา แล้üจะทำการนำเüลามาคำนüณค่าใช้จ่ายแล้üแÿดงผล 
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รูปที่ 3.2 Flow chart ขั้นตอนการทำงานของกระเช้าจอดรถ 
 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้



24 
 

 

 
3.3.2  ÿ่üนของการจัดการข้อมูลทั้งĀมด 

3.3.2.1  โปรแกรมตรüจÿอบÿถานะแต่ละชั้นจอดรถ  
ในÿ่üนของโปรแกรมตรüจÿอบÿถานะ เมื่อมีการÿแกนคิüอาร์โค้ดในครั้งทีเ่ข้า

จอดรถ ตัüโปรแกรมจะจดจำค่าÿถานะชั้นจอดรถไม่ü่าง แล้üเมื่อมีการÿแกนอีกครั้งในรĀัÿคิüอาร์โค้ด

เดิม ตัüโปรแกรมจะจดจำค่าÿถานะชั้นจอดรถü่าü่างแล้ü 
 
 
 
 
 
 
 

 

รูปที่ 3.3 Flow chart ขั้นตอนการตรüจÿอบÿถานะแต่ละชั้นจอดรถ 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้



25 
 

 

 
3.3.2.2  โปรแกรมแÿดงÿถิติและการคำนüณการเข้าจอดรถยนต์ 

ในÿ่üนของโปรแกรมแÿดงÿถิติและการคำนüณนั้นโปรแกรมจะนำข้อมูลจาก 

ฐานข้อมูลใน SQL Server Management Studio มาแÿดงโดยจะรายละเอียดต่างไม่ü่าจะเป็น เüลา

เข้าชั้นจอดรถ เüลาออกจากชั้นจอดรถ ค่าใช้จ่ายในการจอดรถ ÿถิติจอดรถในแต่ละüัน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3.4 Flow chart โปรแกรมแÿดงÿถิติและการคำนüณการเข้าจอดรถยนต์ 
 
 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 
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3.4 ออกแบบแลดเดอร์ไดอะแกรม 

3.4.1  กำĀนดเงื่อนไขของการทำงาน 
กำĀนดอินพุต และ เอาต์พุต ของพีแอลซีจะต้องกำĀนดเงื่อนไขไü้ โดยกำĀนดแอดเดรÿ

ใĀ้กับอุปกรณ์ที่ใช้งาน ในการเขียนแลดเดอร์ไดอะแกรม 
 

Device Instruction Device Type 
X041 Proximity Sensor (Right) Input 
X042 Proximity Sensor (Left) Input 
D11 รับรĀัÿคิüอาร์โค้ด 1 จากการÿแกน  Data register 
D1 รับคิüอาร์โค้ด ชั้นจอดรถที่ 1 Data register 
D12 รับรĀัÿคิüอาร์โค้ด 2 จากการÿแกน  Data register 
D2 รับคิüอาร์โค้ด ชั้นจอดรถที่ 2 Data register 
D13 รับรĀัÿคิüอาร์โค้ด 3 จากการÿแกน  Data register 
D3 รับคิüอาร์โค้ด ชั้นจอดรถที่ 3 Data register 
D14 รับรĀัÿคิüอาร์โค้ด 4 จากการÿแกน  Data register 
D4 รับคิüอาร์โค้ด ชั้นจอดรถที่ 4 Data register 
D15 รับรĀัÿคิüอาร์โค้ด 5 จากการÿแกน  Data register 
D5 รับคิüอาร์โค้ด ชั้นจอดรถที่ 5 Data register 
D16 รับรĀัÿคิüอาร์โค้ด 6 จากการÿแกน  Data register 
D6 รับคิüอาร์โค้ด ชั้นจอดรถที่ 6 Data register 
D17 รับรĀัÿคิüอาร์โค้ด 7 จากการÿแกน  Data register 
D7 รับคิüอาร์โค้ด ชั้นจอดรถที่ 7 Data register 

M11-M17 ÿถานะชั้นจอด Auxiliary relay 
X000 เลื่อนกระเช้าที่ 1 มาตำแĀน่งล่างÿุด Input 

 

ตารางท่ี3.1 ตารางแÿดงอินพุต เอาต์พุต 
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3.5 การเชื่อมต่ออุปกรณ์  
3.5.1 การเชื่อมต่อÿัญญาณคอมพิüเตอร์ กับ พีแอลซ ีMITSUBISHI FX Series 

ÿำĀรับการคüบคุมที่ใช้ในการต่อระĀü่างตัü พีแอลซี MITSUBISHI FX Series จะใช้ÿาย 

SC-09 RS232/RS422 อินเตอร์เฟÿในการรับÿ่งข้อมูลและแปลงÿัญญานของอินพุตเอาต์พุต 
 
 

    

รูป 3.5 การเชื่อมต่อĀน้าคอมพิüเตอร์ กับ พีแอลซี MITSUBISHI FX Series 
 

โดยÿาย SC 09 ที่ใช้ในโครงการÿายเคเบิลĀัüแปลง USB เป็น RS232 โดย USB interface  เชื่อมต่อ

แบบอนุกรม กับ RS232 เมื่อต่อÿาย USB เข้ากับUSB PORT ของคอมพิüเตอร์ คอมพิüเตอร์จะจำลอง 

USB Serial Port เป็น serial port เช่น COM3  
 
 
 
 
 
 
 

 

รูปที่ 3.6 Āน้า Device Manager เชื่อมต่อÿาย SC 09 เข้ากับ USB PORT (COM5) ของ

คอมพิüเตอร์ 
 

3.5.2 การเชื่อมพีแอลซี MITSUBISHI FX Series กับ ชุดโมเดลแบบจำลองที่จอดรถ 
เชื่อมต่อพีแอลซี กับ ชุดทดลอง พีแอลซี Mitsubishi เพ่ือรับÿัญญาณดิจิตอลอินพุตจาก

อุปกรณ์ที่ต่อกับเทอมินอลอินพุตของชุดโมเดลแบบจำลองที่จอดรถ เมื่อรับÿัญญาณแล้ü พีแอลซีจะ

นำÿัญญาณดิจิตอลอินพุตไปใช้ในโปรแกรมพีแอลซี ÿ่üนผลการประมüลผลของโปรแกรมจะÿ่งไปยัง
เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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เอาต์พุตของพีแอลซีที่เชื่อมต่อกับเทอมินอลอินพุตของชุดโมเดลแบบจำลองที่จอดรถ เพ่ือคüบคุม

อุปกรณ์ต่าง ๆ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

รูปที่ 3.7 เชื่อมพีแอลซี MITSUBISHI FX Series กับ ชุดโมเดลแบบจำลองที่จอดรถ 
 
3.6 การเขียนโปรแกรมคüบคุม 

3.6.1  เขียนพีแอลซี ด้üยโปรแกรม GX Work2 
พีแอลซีที่ใช้เป็น พีแอลซี ของ Mitsubishi ใช้ซีพียูรุ่น FX  โดยใช้โปรแกรม GX Work2 

ในการเขียน แลดเดอร์ ในการคüบคุมชุดโมเดลแบบจำลองที่จอดรถ โดยตัüโปรแกรม GX work 2 จะ

มีการ set ซีพียูใĀ้ตรงกับ ซีพียู ของรุ่น พีแอลซี Mitsubishi FX Series ดังรูปที่ 3.8 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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รูปที่ 3.8 Āน้าตั้งค่าซีพียูในโปรแกรม GX Work2 
 

ต่อมาออกแบบระบบคüบคุมชุดโมเดลแบบจำลองที่จอดรถ โดยเลือกใช้ภาþา แลดเดอร์ 

ในการเขียนโปรแกรมคüบคุม 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

รูปที่ 3.9 โปรแกรมคüบคุมบางÿ่üน 
 

3.6.2 ติดตั้งโปรแกรม GX Work2 
Āลักการเขียนโปรแกรมเÿร็จแล้ü ต่อมาเป็นขั้นตอน ติดตั้งโปรแกรม เพ่ือเป็นการแก้ไข

และยืนยัน ฟังก์ชันทั้งĀมดในการคüบคุมอุปกรณ์ โดยเริ่มจาก เช็คการเชื่อมต่อระĀü่างคอมพิüเตอร์ 

และพีแอลซี ดังรูปที่ 3.10 
 
 
 
 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้



30 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3.10 เช็คการเชื่อมต่อระĀü่างคอมพิüเตอร์ และพีแอลซี 
 

เมื่อทำการเช็คการเชื่อมต่อคอมพิüเตอร์ และพีแอลซีเรียบร้อยแล้üทำการ ติดตั้ง

โปรแกรมจากคอมพิüเตอร์ลงพีแอลซีดังรูป 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

รูปที่ 3.11 ติดตั้งโปรแกรมจากคอมพิüเตอร์ลงพีแอลซี 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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เมื่อติดตั้งโปรแกรมจากคอมพิüเตอร์ลงพีแอลซี เรียบร้อยโปรแกรม GX Work2 จะอยู่

ในโĀมด Monitor Mode Āากต้องการแก้ไขโปรแกรมในระĀü่างการเชื่อมต่อÿามารถเลือก Monitor 
(Write Mode)ดังรูปที่ 3.12 และ รูปที่ 3.13 
 

 
 

รูปที่ 3.12 Monitor Mode 
 
 
 

รูปที่ 3.13 Monitor (Write Mode) 
 

3.6.3  การจัดทำระบบÿแกนคิüอาร์โค้ดในการคüบคุมชุดโมเดลแบบจำลองที่จอดรถ 
3.6.3.1  โครงÿร้างระบบÿแกนคิüอาร์โค้ด 

ในการประยุกต์การคüบคุมด้üยพีแอลซี & Genesis Scada กับแบบจำลอง

การทำงาน ที่จอดรถ โดยใช้ คิüอาร์โค้ดในการเลือกชั้นจอดรถโดยการใช้ Scan-IT to office รüมกับ 
KEPServerEX และ GX Work2 ดังรูปที่ 3.14 

 

รูปที่ 3.14 โครงÿร้างระบบÿแกนคิüอาร์โค้ด 
 

3.6.3.2  การใช้งาน Scan-IT to office 
โดย Scan-IT to office เป็นแอพที่ทำงานรüมกับพีซี ÿำĀรับการÿแกนคิüอาร์

โค้ดแบบเรียลไทม์และการรับข้อมูลผ่านมือถือ โดยจะÿ่งข้อมูลที่รüบรüมจากระยะไกลผ่านบริการ 

cloud services ไปยัง พีซีĀรือ cloud application ÿามารถใช้งานได้แบบไร้ÿาย  
เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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เริ่มจากการติดตั้ง แอพ Scan-IT to Office บนอุปกรณ์มือถือและติดตั้ง Scan-
IT to Office บน Microsoft Excel ในการใช้ Add-In ติดตั้งเครื่องมือ Scan-IT to Office บน 

Microsoft Excel ดังรูปที่ 3.15 

 

รูปที่ 3.15 การติดตั้ง แอพ Scan-IT to Office 
 

ที่มา : https://www.tec-it.com/en/software/mobile-data-acquisition/scan-it-to-
office/overview/Default.aspx 

 
เมื่อติดตั้งแอพ Scan-IT to Office บนมือถือและ Microsoft Excel เรียบร้อย

แล้üต่อมาทำการใช้งานแอพ Scan-IT to Office ÿแกนคิüอาร์โค้ดเพ่ือÿ่งค่าตัüเลขของคิüอาร์โค้ดไป

ยัง Tool Scan-IT to Office ของ Microsoft Excel ทีม่ีการลงทะเบียนมือถือของเราไü้แล้ü ดังรูปที่ 

3.16 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3.16 การÿแกนคิüอาร์โค้ดไปยัง Microsoft Excel 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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3.6.3.3  การเชื่อมต่อ Microsoft Excel กับ KEPServerEX V6 
เมื่อÿแกนคิüอาร์โค้ดไปยัง Microsoft Excel เรียบร้อยแล้ü ทำการเชื่อมต่อ 

Microsoft Excel กับ KEPServerEX V6 ข้อกำĀนดในการเชื่อมต่อนั้นใช้ฟังก์ชัน DDE (Dynamic 
Data Exchange) ของ KEPServerEX V6 ในการอ่านข้อมูลจากเซลล์ที่ระบุใน Microsoft Excel เüิร์ก

ซีต ดังรูปที่ 3.17 
 
 
 
 
 
 
 

 

รูปที่ 3.17 กำĀนดการเชื่อมต่อฟังก์ชัน DDE 
 

โดยผู้จัดทำต้องการร้องขอข้อมูลจากการÿแกนคิüอาร์โค้ดจาก Excel โดยการ

ÿร้างtagระบุแถüและคอลัมน์ เช่น “R2C3” จากนั้นฟังก์ชัน DDE จะร้องข้อมูลจากเซลล์ที่แถü 2 
คอลัมน์ 3 ในเüิร์กซีต Excel โดย Address = DDE Service Name|Topic Name!ltem Name ดัง

รูป 3.18 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3.18 Tagระบุแถüและคอลัมน์จากเüิร์กซีต Excel 
 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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3.6.3.3  การเชื่อมต่อ KEPServerEX V6 กับ GX Work2 
เมื่อใช้ Gx Work2 เขียนแลดเดอร์ ในการเขียนโปรแกรมคüบคุมตามเงื่อนไข

ของการทำงานเรียบร้อยก่อนจะเริ่มใช้งาน KEPServerEX V6 ต้องทราบถึงโครงÿร้างของฮาร์ดแüร์ที่

เชื่อมต่อและ tag ใน address ที่ต้องการ ต่อมาเริ่มทำการตั้งค่าการเชื่อมต่อระĀü่าง KEPServerEX 

V6 กับ ฮาร์ดแüร์ และ Gx Work2 ดังรูปที ่3.19, 3.20 ตามลำดับ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3.19 การตั้งค่าการเชื่อมต่อระĀü่าง KEPServerEX V6 กับ ฮาร์ดแüร์ 
 

 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3.20 การตั้งค่าการเชื่อมต่อระĀü่าง KEPServerEX V6 กับ GX Work2 
 

ต่อมาÿร้าง OPC tag ใน address จากโปรแกรมแกรม GX Work2 เพ่ือเชื่อม

ต่อไปยังอินพุตและเอาต์พุตของพีแอลซี ดังรูปที่ 3.21 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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รูปที่ 3.21 ตัüอย่าง tag ของโปรแกรม GX work2 
 

เมื่อÿร้าง OPC tag เรียบร้อยแล้ü ต่อไปใช้ฟังก์ชัน Link Tag ทำการนำค่า

ตัüเลขของคิüอาร์โค้ดจาก tag ในเüิร์กซีต Excel ที่ได้จากการใช้แอพ Scan-IT to Office ÿแกนคิü

อาร์โค้ดบนมือถือ ÿ่งค่าไปยัง tag Data Register (Device: D) ที่ได้ÿร้างไü้ เพ่ือทำการคüบคุมชั้นจอด

รถ ดังรูปที่ 3.23 
 

 

รูปที่ 3.22 ตัüอย่าง Link Tag 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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3.7 การจัดทำระบบÿกาดาÿำĀรับแÿดงการทำงานคüบคุมชุดโมเดลแบบจำลองที่จอด

รถ 
 ในการที่จะทำใĀ้อุปกรณ์ระบบÿกาดาÿามารถใช้งานได้นั้น จะต้องมีแอปพลิเคชันÿำĀรับการ

พัฒนาระบบตัüĀนึ่งคือ GENESIS32 SCADA ซึ่งเป็นซอฟต์แüร์โปรแกรมที่ใช้ÿำĀรับÿร้างกราฟฟิก

และคüบคุมผ่านทางĀน้าจอ ได้ใช้ซอฟต์แüร์ KEPServerEX V6 เพ่ือที่จะเป็นตัüกลางในการเชื่อมต่อ

ระĀü่างพีแอลซีและอุปกรณ์อ่ืน ๆ  
 

3.7.1  การÿร้างระบบกราฟฟิก 
โดยใช้โมดูล GraphWorX32 เป็นโมดูลÿำĀรับÿร้างระบบกราฟิก และตรüจÿอบ

ÿถานะระบบการทำงาน ดังรูปที่ 3.23 
 

 

รูปที่ 3.23 ตัüอย่าง GraphWorX32 
 

แล้üนำ OPC tag จาก KEPServerEX V6 ติดต่อกับ GraphWorX32 เพ่ือติดต่ออินพุต 

เอาต์พุต ของ พีแอลซี ดังรูปที่  3.24 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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รูปที่ 3.24 ติดต่อ OPC tag โดย GraphWorX32 
 

3.7.2  การเก็บข้อมูลผ่าน Microsoft SQL Server 2014 Management Studio     
โดยใช้ Data Logger เป็นฟังก์ชันÿนับÿนุน ODBC drivers (Open Database 

Connectivity) ÿำĀรับการจัดการระบบฐานข้อมูลภายใน Microsoft SQL Server 2014 
Management Studio โดยใช้ร่üมกับ KEPServerEX V6 ดังรูปที่ 3.25 
 

 

รูปที่ 3.25 การกำĀนดค่า Data Logger ผ่าน KEPServerEX V6 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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ต่อมาเลือกข้อมูลที่จะบันทึกจาก เซิร์ฟเüอร์ โดยเลือก tag ได้จากการใช้แอพ Scan-IT to 
Office ÿแกนคิüอาร์โค้ดบนมือถือ ÿ่งค่าไปยัง tag Data Register (Device:D) ที่ได้ÿร้างไü้ ดังรูปที่ 

3.26 
 

 

รูปที่ 3.26 เลือกข้อมูลที่จะบันทึก 
 

ทำการเรียกใช้โปรแกรม Microsoft SQL Server 2014 Management Studio 

ตรüจÿอบดูฟังก์ชันการทำงานในÿ่üนของข้อมูลที่ถูกบันทึกเข้ามา จาก KEPServerEX V6 ดังรูปที่ 

3.27 
 

 

รูปที่ 3.27 Āน้าต่างแÿดงค่าที่ถูกÿ่งเข้ามาใน tag ที่กำĀนดไü้ 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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3.7.3  การดึงข้อมูลไปใช้ในการüิเคราะĀ์ผ่านโปรแกรม Microsoft Excel          
เชื่อมต่อ Microsoft Excel กับ SQL Server Database ÿำĀรับใช้ดึงข้อมูลแลü้

แÿดงผลบน Microsoft Excel เพ่ือนำข้อมูลมาใช้ในการüิเคราะĀ์ ใช้üิธีการเลือก ข้อมูล > รับข้อมูล 
> จากแĀล่งข้อมูลอ่ืน > จาก Microsoft Query > New Data Source แล้üทำการเลือก ชื่อ และ 

ไดร์เüอร์ÿำĀรับฐานข้อมูลของชุดข้อมูลที่ต้องการดึงค่าผ่านโปรแกรม Microsoft  
 

รูปที่ 3.28 ชนิดของฐานข้อมูลของชุดข้อมูลที่ต้องการดึงค่าผ่านโปรแกรม Microsoft Excel 
 

ต่อมาเข้าÿู่ระบบของ SQL Server เพ่ือทำการเลือกฐานข้อมูลที่ต้องการดึงข้อมูล และ

เลือกชนิดตารางและชนิดคอลัมน์ของตารางที่ต้องการแÿดงบน Microsoft Excel ดังรูปที่ 3.30 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3.29 การเลือกฐานข้อมูลที่ต้องการดึงข้อมูลและเลือกชนิดตารางและชนิดของคอลัมน์ของ

ตารางที่ต้องการแÿดง 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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รูปที่ 3.30 ตัüอย่างĀน้าต่างแÿดงข้อมูลที่จะนำมาใช้üิเคราะĀ์ผ่านโปรแกรม Microsoft Excel 
 

 
 

 
 

   
 
 
 
 
 
 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้



 

บทท่ี 4 
ผลการทดลองการคüบคุมชุดโมเดลแบบจำลองที่จอดรถ 

 
4.1  กล่าüนำ 
         จากการออกแบบการคüบคุมและแÿดงÿถานะการณ์ทำงานของชุดโมเดลแบบจำลองท่ีจอดรถ

มีคüามจำเป็นต้องýึกþากระบüนการทำงานตามเงื่อนไขต่าง ๆ ในการคüบคุม ชั้นจอดรถ ,ฮาร์ดแüร์ 

และซอฟต์แüร์ที่ใช้ในการคüบคุมกระบüนการทำงานของชุดโมเดลแบบจำลองที่จอดรถใĀ้ทำงานไป

อย่างถูกต้อง ซึ่งชุดโมเดลแบบจำลองที่จอดรถเป็นระบบในการคüบคุมแทนการชุดโมเดลจริง  โดยใน

บทนี้จะกล่าüถึงการทำงานชุดโมเดลแบบจำลองที่จอดรถ,ประยุกต์ใช้ซอฟต์แüร์ในการคüบคุมชุด

โมเดลแบบจำลองที่จอดรถ และระบบ SCADA 
 
4.2  ผลการทดÿอบ 
 การทดÿอบการออกแบบการคüบคุมและแÿดงÿถานะการณ์ทำงานของชุดโมเดลแบบจำลอง

ที่จอดรถนั้น เป็นการกำĀนดเงื่อนไข ดังนี้ 
 

4.2.1  ผลการทำงานของกระเช้าจอดรถ 
โดยการทำงานเป็นลำดับโดยÿั่งชั้นที่ต้องการด้üยการÿแกนคิüอาร์โค้ด ผ่านการ

ประยุกต์ใช้ซอฟต์แüร์ โดยทดÿอบการรับค่าตัüเลขจากการÿแกนคิüอาร์โค้ด เพ่ือใช้ในการคüบคุมการ

ทำงานของชุดโมเดลแบบจำลองที่จอดรถ ดังตารางที่ 4.1 เริ่มการทดลองโดยการÿแกนคิüอาร์โค้ด

ดังที่รูปที่ 4.1 
 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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รูปที่ 4.1 บัตรÿแกนคิüอาร์โค้ดท่ีใช้ในการเลือกชั้นจอดรถ 
 

 
ชั้นจอดรถท่ีต้องการ 

 
ตำแĀน่งชั้น

จอดรถ 

รับรĀัÿคิüอาร์

โค้ด 1 จากการ

ÿแกน 

 
รับคิüอาร์โค้ด ชั้น

จอดรถท่ี 1 

 
การทำงาน 

Tag  Value Tag Value 
ชั้นที่1: ÿแกนคิüอาร์โค้ด

ต่อไปนี้ 

 

1 D11 1111 D1 1111  
2 D12 2222 D2 0  
3 D13 3333 D3 0  
4 D14 4444 D4 0  
5 D15 5555 D5 0  
6 D16 6666 D6 0  
7 D17 7777 D7 0  

ชั้นที่2: ÿแกนคิüอาร์โค้ด

ต่อไปนี้ 

 

1 D11 1111 D1 0  
2 D12 2222 D2 2222       
3 D13 3333 D3 0  
4 D14 4444 D4 0  
5 D15 5555 D5 0  
6 D16 6666 D6 0  
7 D17 7777 D7 0  

1 D11 1111 D1 0  
เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้



43 
 

 

ชั้นที่3: ÿแกนคิüอาร์โค้ด

ต่อไปนี้ 

 

2 D12 2222 D2 0  
3 D13 3333 D3 3333  
4 D14 4444 D4 0  
5 D15 5555 D5 0  
6 D16 6666 D6 0  
7 D17 7777 D7 0  

ชั้นที่4: ÿแกนคิüอาร์โค้ด

ต่อไปนี้ 

 

1 D11 1111 D1 0  
2 D12 2222 D2 0  
3 D13 3333 D3 0  
4 D14 4444 D4 4444  
5 D15 5555 D5 0  
6 D16 6666 D6 0  
7 D17 7777 D7 0  

ชั้นที่5: ÿแกนคิüอาร์โค้ด

ต่อไปนี้ 

 

1 D11 1111 D1 0  
2 D12 2222 D2 0  
3 D13 3333 D3 0  
4 D14 4444 D4 0  
5 D15 5555 D5 5555  
6 D16 6666 D6 0  
7 D17 7777 D7 0  

ชั้นที่6: ÿแกนคิüอาร์โค้ด

ต่อไปนี้ 

 

1 D11 1111 D1 0  
2 D12 2222 D2 0  
3 D13 3333 D3 0  
4 D14 4444 D4 0  
5 D15 5555 D5 0  
6 D16 6666 D6 6666  
7 D17 7777 D7 0  

 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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ชั้นที่7: ÿแกนคิüอาร์โค้ด

ต่อไปนี้ 

 

1 D11 1111 D1 0  
2 D12 2222 D2 0  
3 D13 3333 D3 0  
4 D14 4444 D4 0  
5 D15 5555 D5 0  
6 D16 6666 D6 0  
7 D17 7777 D7 7777  

 

ĀมายเĀตุ                ชั้นจอดรถเลื่อนมายังตำแĀน่งจอดรถ 
                            รอการทำงานตามเงื่อนไข 

 

ตารางท่ี 4.1 การทำงานเป็นลำดับโดยÿั่งชั้นที่ต้องการมายังตำแĀน่งจอดรถ 
 

4.2.2  ตรüจÿอบÿถานะแต่ละชั้นจอดรถ 
ตรüจÿอบÿถานะแต่ละชั้นโดยการใช้ GrapgWox32 ในการตรüจÿอบ  
 

 

รูปที่ 4.2 โปรแกรมคüบคุม Car Park Āน้า Interface 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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เงื่อนไขการทำงานของโปรแกรมนี้ 
1.) แÿดง I/O Channel ของ พีแอลซี ที่ตำแĀน่ง D1-D7 และ D11-D17  
2.) แถบการทำงานของÿถานะชั้นจอดรถ เมื่อมีการÿแกนคิüอาร์โค้ดในครั้งเข้าจอดรถ 

ตัüโปรแกรมจะจดจำค่าÿถานะชั้นจอดรถไม่ü่าง (ÿถานะจอดรถÿีดำ) แล้üเมื่อมีการ

ÿแกนอีกครั้งในรĀัÿคิüอาร์โค้ดเดิม ตัüโปรแกรมจะจดจำค่าÿถานะชั้นจอดรถü่าง

แล้ü (ÿถานะจอดรถÿีเขียü) ของทั้ง 7 ชั้น 
3.) แถบบอกราคาบาท เมื่อÿถานะชั้นจอดรถไม่ü่าง (ÿถานะจอดรถÿีดำ) ตัüโปรแกรม

ประมüลผลซึ่งใช้ Excel ในการประมüลผลนั้นจะมีค่าเท่ากับ 0 บาท แล้üเมื่อÿถานะ

ชั้นจอดรถü่างแล้ü (ÿถานะจอดรถÿีเขียü) นั้นĀมายถึง มีการÿแกนคิüอาร์โค้ดเพ่ือ

ต้องการออก แถบราคาจะแÿดงราคาท่ีได้จากการคำนüณใน Excel 
4.) Home กดเพ่ือเลื่อนกระเช้าที่ 1 มาตำแĀน่งล่างÿุด 

 
 

 

รูปที ่4.3 แÿดง Ladder ÿ่üนĀนึ่งของโปรแกรมคüบคุม 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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ในการทำงานของโปรแกรมนั้นจะแบ่งออกเป็นĀลาย ๆ ÿ่üน โดยเชื่อมโยงกันในระบบ 

ดังต่อไปนี้ ในÿ่üนนี้จะคüบคุมการทำงานของมอเตอร์ตามเงื่อนไขต่าง ๆ บนพื้นฐานของ Set แลพ 

Reset ดังรูปที ่4.4 

 

รูปที่4.4 แÿดงโปรแกรมÿ่üนของการทำงานของมอเตอร์ 
 

 

รูปที่4.5 แÿดงโปรแกรมÿ่üนของแÿดงค่าตำแĀน่งของกระเช้า 
 

 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้
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  รูปที่4.6 แÿดงโปรแกรมเพ่ือเรียกเลื่อนกระเช้าที่ 1 มาตำแĀน่งล่างÿุด 
 

 

รูปที่4.7 แÿดงข้อมูลที่จะนำมาคำนüณค่าจอดรถผ่านโปรแกรม Microsoft Excel 
 

จากผลการทำงานที่กล่าüมาทั้งĀมด การคüบการประยุกต์การÿแกนคิüอาร์โค้ดเพ่ือ

คüบคุมด้üย พีแอลซี MITSUBISHI FX & Genesis Scadaกับแบบจำลองการทำงาน ที่จอดรถ 

ÿามารถใช้งานได้จริง 
 

เอกสารนี้เป็นเอกสารที่สงวนไว้ สำหรับการใช้งานเพื่อการศึกษาเท่านั้น ไม่อนุญาตให้นำไปใช้ประโยชน์ด้านการค้า 

ไม่ว่ากรณีใด ๆ ทั้งสิ้น อีกทั้งห้ามมิให้ดักแปลงเนื้อหา และต้องอ้างอิงถึงเจ้าของเอกสารทุกคร้ังที่มีการนำไปใช้



 

บทท่ี 5 
ÿรุปผลการทดลองและข้อเÿนอแนะ 

 
5.1  ÿรุปผลการทดลอง  
       ในปริญญานิพนธ์ฉบับนี้ ได้นำเÿนอการประยุกต์การคüบคุม พีแอลซี & Genesis Scada กับ

แบบจำลองการทำงานที่จอดรถ ด้üยการประยุกต์การÿแกนคิüอาร์โค้ดเพ่ือใช้คüบคุมกระเช้าจอดรถ

ทั้ง 7 ชั้นผ่านโปรแกรมโปรแกรม GX Work2 ในการเขียนด้üยภาþาแลดเดอร์ในการคüบคุม โดยมี พี

แอลซี MITSUBISHI FX Series ทำĀน้าที่เป็น I/O module รับแรงดัน DC 24 V เพ่ือใช้คüบคุมการ

ทำงานของชุดโมเดลแบบจำลองกระเช้าจอดรถ ในÿ่üนของการÿั่งการ พีแอลซี นั้นใช้การÿแกนคิüอาร์

โค้ดผ่านการใช้ประโปรแกรมต่าง ๆ ในการออกแบบมาประยุกต์การเรียกกระเช้าจอดรถทั้ง 7 ชั้น ผ่าน

Āน้าจอมอนิเตอร์ของคอมพิüเตอร์ ใĀ้เข้าถึงการÿั่งการ การทำงานของชุดโมเดลแบบจำลองกระเช้า

จอดรถโดยผ่านพอร์ทRS232/RS422อินเตอร์เฟÿ โดยมี KEPServerEX V6 ใช้การÿื่อÿารโดยการ

ÿร้าง OPC Tag ในการแลกเปลี่ยนข้อมูลระĀü่าง โปรแกรมอ่ืน ๆ และในÿ่üนของระบบ SCADA นั้น 

ใช้ชุดซอฟต์แüร์ Genesis32 เพ่ือÿร้างระบบ SCADA และในการÿร้างกราฟิกที่ÿอดคล้องกับการ

ทำงานจริง รüมถึงการแÿดงÿถานะขณะการทำงานใĀ้เĀ็นถึงÿีที่แตกต่างกันบนĀน้าจอมอนิเตอร์ โดย

ทั้งĀมดท่ีกล่าüมาในปริญญานิพนธ์ฉบับนี้เป็นการประยุกต์เอาอุปกรณ์ที่Āาได้จากภาคüิชาประกอบ

กับแบบจำลองการทำงานที่จอดรถ ซึ่งถือได้ü่าการประยุกต์การคüบคุมแบบĀนึ่ง เพ่ือเป็นแนüทาง

ÿำĀรับการประยุกต์ในรูปแบบอื่นๆ ที่ผู้ที่ประÿงค์จะนำไปýึกþาใĀ้เกิดประโยชน์ÿูงÿุด 
 
5.2  ข้อเÿนอแนะ  
       จากผลการทดลอง การคüบการประยุกต์การÿแกนคิüอาร์โค้ดเพ่ือคüบคุมด้üย พีแอลซี 
MITSUBISHI FX & Genesis Scadaกับแบบจำลองการทำงาน ที่จอดรถ ทั้งแÿดงÿถานการณ์คüบคุม 

ÿามารถนำไปประยุกต์ใช้ ซอฟต์แüร์ในรูปแบบอ่ืนๆ ได้ ÿามารถใช้งานได้จริง แต่ในÿ่üนของ พีแอลซี 
MITSUBISHI FX series เป็นรุ่นที่เก่าและยกเลิกการผลิตแล้ü เช่น FX2N ยกเลิกการผลิตในปี 2012 

เมื่อเทียบกับ พีแอลซี MITSUBISHI MELSEC iQ-F series ซึ่งเป็น new generation ที่เพ่ิมเทคโนโลยี

ใĀ้ทันÿมัยมากกü่า พีแอลซี MITSUBISHI FX series เชน่ คüามเร็üในการประมüลผลที่มากข้ึน มี

พอร์ทÿื่อÿารRS-485 และ Ethernet  เป็นต้น Āากเพ่ิมเปลี่ยนพีแอลซี Āรือเพ่ิมอุปกรณ์ที่ทันÿมัยมาก

ขึ้น การประยุกต์ใช้งานก็จะมีรูปแบบเพิ่มมากขึ้น  
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5.3  อุปÿรรคและปัญĀา 
      ในออกแบบระบบคüบคุมและการประยุกต์ใช้คิüอาร์โค้ดในการคüบคุม นั้นมีคüามซับซ้อนใน

การใช้ซอฟต์แüร์จำนüนมากจึงเป็นอุปÿรรคในการทำงาน ต้องใช้คüามเข้าใจและรอบคอบในการทำ

และตรüจÿอบ ซอฟต์แüร์จึงจะÿามารถใช้งานร่üมกันได้ 
       ในชü่งเüลาการทำปริญญานิพนธ์ฉบับนี้มีปัญญาĀาโรคระบาทCOVID 19 ซึ่งไม่ÿามารถเข้าไปใช้ 

ฮาร์ดแüร์ต่าง ๆ ได้ไม่ü่าจะเป็น พีแอลซี MITSUBISHI ,ชุดโมเดลแบบจำลองการทำงาน ที่จอดรถ ทำ

ใĀ้ในÿ่üนของผลการทดลองการคüบคุมชุดโมเดลแบบจำลองที่จอดรถ นั้นต้องใช้การ simulation ใน
การจำลองการทำงานของ พีแอลซี MITSUBISHI และชุดโมเดลแบบจำลองการทำงาน ที่จอดรถ 

เพ่ือที่จะได้แÿดงการทำงานตามเงื่อนไขที่ได้ออกแบบไü้  
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